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E OVERENI: Kontrola vwbéru ménice k danému motoru
B PRIPRAVA: Ndiadi a vhodné prosiiedi pro instalaci Kompletni manual mozete
E MONTAZ: Mechanickd montaz stéhnout pomoci QR kédu,
B PRIPOJENI: Zapojeni napdijecich a fidicich obvods

H KONTROLA: Konfrola pred pfipojenim napé&ff

A PRIPOJENi NAPETi

ZPROVOZNEN:I: Zpisob nastaveni parametrt ménice

B NASTAVENI: Seznam parametr{

Upozornéni! Frekvencni ménic muze byt instalovan
pouze kvalifikovanymi elektrotechniky.

]

nebo na bit.ly/E3manuals

Upozornéni! V obytném prostredi muze tento produkt zpusobovat radiové
ruseni. V takovém pripadé mohou byt vyzadovana dalsi opatreni ke zmirnéni.

POZNAMKA! Tento névod na instalaci neobsahuje veskeré instalaéni a bezpecnosini instrukee. Zbyvaijict informace mizete
dohledat v uzivatelském manudlu.

1JoveReNi |

Dekodér znaéeni ménice

lopE |-|3|-|1||2]|]0021|-|1||F|[1]]|B]
|
Modelova fada Stupen krytt
Reverzacni | Poten- | Hlavni
prepinac | ciometr | vypinac

A v X x x

B v v v v

C v v v X

E v X X v
Generace Brzdny 1 = bez brzdného tranzistoru

franzistor 4 = s brzdnym tranzistorem
Velikost EMC filir O =bez EMC filtru
F=sEMC filrem
Napdjecf 1=10-115 Pocet napdjecich fézi
napéfi 2=200 - 240 Vystupni proud x 10
4 =380 - 480

2| pRiPRAVA___________ |

Priprava mista montaze

= Mé&ni¢ musi byt instalovan ve svislé poloze.

» Neinstalujte méni¢ pobliz hoflavych materiald.

= Neinstalujte méni¢ na vibrujici plochy a do prostor s nadmérnou vlhkosti.

= Neinsfolujte mé&nic v okol zdroju vysokych teplot.

» Neinsfalujte mé&ni¢ do mist pifmého slune&niho zdfeni, popiipadé instalujte vhodnou krycf stiisku.

= Pfi instalaci ponecheijte dostate¢nou vzddlenost kolem chladice.
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Rozmeéry

i

Rozméry

Velikost| & | B | ¢ | D | E |viha

1 148.5

2 257 188 182 200 178 3.5

3 310 21 235 252 197 6.6

4 360 240 271 300 227 Q.5
Montazni odstupy

el S N
10

Vsechny velikosti 200 ‘

POZNAMKA Typické ztraty ménice jsou cca 3% z okamzitého zatizeni

Montazni srouby a utahovaci momenty

Vsechny velikosti ‘ 4xM4 0.8 Nm 1.5 Nm
4 0.8 Nm 4.1 Nm
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* Pro 1f. napdijeni je napdiject kabel zapojen na svorky ménice L1 /1, 12/N.

= V piipadé 3 - fdzového napdjeni ménice pouzijte svorky L1, L2, a L3. Sled fazi neni dolezity.

» Mezi napdjeni ménice a napdijeci svorky by mély byt instalovany vhodné poijistky s charakteristikou gG, nebo jisti¢ fridy B.
* V pfipadé odpojeni ménice od napdjeni by mé&lo byt opétovné piipojeni provedeno s odstupem minimdlné 30 s.

= Potfebny ¢as pro demontdz krytu ménice a odpojeni kabeldze je minimélng 5 minut.

Pripojeni silovych vodicu

1f. napdjeni 3 f. napdjeni
( lolol IOIOI/eeeeeeeeeeélw ( 1olol 1olol eeeeeeeeee 1
1 2 3 45 6 78 910m 1 2 3 45 6 78 9100

& T & T

P L1 L2/N L3 EMC Uu Vv w /9 P L1 L2/N L3 EMC Uu VvV w

Velikost Napadjeci a motorova kabelaz
ménite | Onvorproprichodku | PGzévit | Mefrickyzévit |
Velikost 1 22 PG16 M20
Velikost 2 a 3 27 PG2] M25
Velikost 4 37 PG29

Zapojeni svorkovnice motoru

V&fsina asynchronnich motord umoZziiuje zapojeni vinuti do hvézdy Y, nebo frojohelniku A. Pfed zapojenim se uijistéte o
spravnosti propojent vinut.

Nopeiscinapt | Stkové napétimotars

230 230 / 400 S
A
400 400 / 690
4.
400 230 / 400 % p——
/ 0




Instalace v souladu dle norem UL

Frekveneni ménice Optidrive E3 spliuji vechny pozadavky dle norem spole¢nosti UL..

Pozadavky na napdjeci napéti

Napdieci napéti | 200 - 240V pro 1f. napdjené ménice s odchylkou +10%.

380 - 480V pro 3f. napdjené ménice s odchylkou +10%.
Frekvence 50 - 60Hz +5%

Zkratovd odolnost | Maximdlni zkratovd odolnost silovych svorek ménice dle [EC60439-1 je T00KA.

Pozadavky na instalaci

Ménice Optidrive E3 jsou ur¢eny do pracovniho prosttedi dle pozadavkd, viz ¢ast okolni prostied instalace.

Ménice Optidrive E3 jsou uréeny pro prdci v pracovnich teplotéch viz okolnf prosttedr instalace.

Pozadavky na elektrickou instalaci

Napdijeci napéti ménict musi spliiovat pozadavky viz pozadavky na napdjeci napéti.

Pro instalaci je nutné pouzit vhodny napdijeci a stinény motorovy kabel viz &ést technickd specifikace.

Motorovy kabel Musf byt pouzit médény

Zapojeni napdjeciho kabelu viz pipojent.

Zapojeni napdjeciho kabelu a utahovaci momenty jsou uvedeny viz rozméry.

Pro ochranu proti zkratu z napdiect sit€ pouzijte doporucené jistént viz technickd data.

Obecné pozadavky

Ménice Optidrive E3 poskytuji pretizent vystupniho proudu az 150% /&0s.




Tovarni funkce ovladacich prvko

Pozice prepinace Potenciometr Poznamka
0 0 0
Tovdrni nastavent:
start/stop/reverzace
a nastavent rychlosti
Reverzace Stop Start Nastaveni vystupnf frekvence potenciometrem.

Konfigurace reverzaéniho prepinace

+24V DC

W
}1>’
W
}p’

@
S

svorky
ménice

P-65=1 DI2 = pouze svorka &.3

N 0 0
svorka &.2 +24V DC svorky A/
nebo ? ménice
P-64=0 DI1 = reverzace prepinacem nebo nebo
nebo externi
start prepinacem kontakt Start Reverzace Run Forward
0 0
+24V DC svorky 511 £
? ménice
P-64=1 DI1 = pouze svorka &.2
externf
kontakt Prepina& nefunkenf
0
+24Y DC sorky 22
svorka &.2 @ ménice
P-64=2 DIl = nebo nebo
start pfepinacem externi
kontakt Start Kladnym smérem
0
24DC S
svorka &.2 ? menice ‘
a
a
start pfepinagem EXTemk"
ontakt tart kladny ¢
P-64=3 ol - nebov Start kla ng/m smérem
svorka &.2 +24V DC svorky
a ménice
reverzace nebo a
prepinacem
extern{
kontakt Start Reverzace
0
24DC D
svorka ¢.2 ? ménice
P-64=4 | DIl= a d
start pfepinacem externi
kontakt Start kladnym smérem
0
+24v DC svorky
svorka &.3 @ ménice
P-65=0 DI2 = nebo nebo
reverzace prepinacem externi
kontakt Start Reverzace

externf
kontakt Prepinac nefunkéni
+24v DC svorky A/o
svorka &.3 ? ménice
P-65=2 DI2 = a a
reverzace prepinacem externf

kontakt Start Reverzace




Zapojeni ridici casti

RS485 port

ﬂ ool 10101 J©O666666666

1 2 3 45 6 78 910m

@ ij%l_ Ridici svorkovnice

N\ L1 L2/N L3 EMC E w
SXS]m CDCD‘.

Ethernet port na objednavku

{ 0® Q9 j Zapoijeni Fidicich obvodd
) ( * Viechny analogové signdly musi byt vedeny stinénymi
( L I J D kabely. Doporucuje se kro kroucend dvojlinka.
= Silové a ovladact kabely by mély vést oddéleng a nemély
by vést soub&zné.
\I_I.J * Maximdlni utahovaci moment Fidici svorkovnice je O,5Nm.

Zapoijeni ridici svorkovnice

Provedeni Switched md iz infegrovany potenciometr, prepinac start/stop/reverzace a hlavni vypinag.
Provedeni Non-Switched vyzaduje zapojeni externich Fidicich signalo do fidici svorkovnice.

Ridici svorkovnice

Priklad zapojeni

@@@@@@@@@@@

.h
U’I
(=)
N

10 11 123

+24 £ (o) ov ov
VDC VDC

DI1
DI2
13/A12 1
1
+10V

+24V
Al1/D14 |
ov

(islo Pouziti a
svorky
1 Zdroj mé&nice +24VYDC 100mA 24 VDC ) 4
2 DI1 digitdlnf vstup 1 Nastavenf funkef digitalnich
3 DI2 digitélni vstup 2 vstupd je uv?deno v uzivatel- | | |
ském manudlu v parametru
4 DI3 digitalni vstup 3/ Al2 analogovy vstup 2 215,
5 +10VDC 10mA 10VDC pro externf potenciometr
o , Nastavent funkcf digitélnich vstupl je uvedeno v uZivatelském manudlu v
e Dt eliglelnf seiwp /AT eimelegen vt | parametru P-15. Nastavenf formatu analog. vstup® v P-16.
7 ovDC
8 AO Analogovy vystup/ Digitalni vystup Nastaveni funkce v P-25
Q ovDC
10| RLI releovy vystu
o Nastaveni funkce v P-18
1 RL2 releovy vystup

Tovarni funkce

Cislo
svorky

DI 0/1 Rozepnuto: stop Sepnuto: start
DI2 /0 Rozepnuto: start kladnym smé&rem Sepnuto: start zapornym smérem
DI3 Analogovd z&dost rychlosti /' | Rozepnuto: Rychlost nastavena pomoci analog. vstupu.
Prednastavend rychlost Sepnuto: Rychlost podle prednastavené rychlosti 1 v parametru P-20
Al Analogova zadost rychlosti Pozn.: U provedeni Switched je fovamé nastavena z infegrovaného potenciometru viz
P-16. U provedeni Non-swifched je mozné pripojit extern potenciometr, nebo signdl dle
rozsahu v parametru P-16.

m Dalsi funkce jsou uvedeny v uzivatelském manudlu na strankdach www.invertek.cz



Makro funkce analogovych a digitalnich vstupu
Prehled

Ménice Invertek pouzivaji pro nastaveni digitéInich a analogovych vstupt makro funkce, kde je dolezité nastavit parametry

P-12 a P-15.

P-12 ZpUsob ovladani ménice.

P-15 Prifazuje makro funkci jednotlivym vstupom.

Poté Ize pouzit dalsi parametry nize.

P-16 Format All.

P-30 Automaticky start/restart. Urcuje, jak se zachové ménic pii op&tovném privodu napdjeni s ohledem na stav DI
Priklad zapojeni

Schémata nize poskytujf jednoduchy prehled zapojeni pro jednotlivé makro funkce.

Zapojeni 1 Zapojeni 2 Zapojeni 3 Zapojeni 4

+24V DC
+24V DC

Zapojeni 5 Zapojeni 6 Zapojeni 7 Zapojeni 8

@7) —
@) <

™

Q]

+24V DC
+24V DC

ydl 0V / coM

ydl 0V / cCoM

Zapojeni 9 Zapojeni 10 Zapoijeni 11

— ™ —
= — _
0

@)

+24V DC
dl 0V / COM
+24V DC
dl 0V / COM
dl 0 / COM

(v}

+24V DC

d 0/ COM

Al 0/ / COM




Legenda makro funkci
Tabulka nize slouzf jako kli¢ jednotlivych makro funkci.

Funkce Vysvétleni

STOP Rozpojeny kontaki-rezim STOP.
START Sepnuty kontaki-rezim START.
FWDO Kladny smér.

REVO Reverzace.

RUN FWDO Start kladnym smé&rem.

RUN REVO Start reverzace.

START povolen

Povoleni chodu propojeni mezi svorkami &.1 a 2. Pro rezim ovladani v rezimu z ovlddaciho panelu
(klavesnice) ménice P-31 ureuje zda dojde k automatickému startu, nebo bude vyzadovén start z
klavesnice.

START! Spinact kontakt. Pulsnim sepnutim START. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)
_ Start souasnym sepnutim vstupd. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)
STOP1 Rozpinact kontakt. Pulsnim rozepnutim stop.
STARTIFWDO Spinact kontakt. Pulsnim sepnutim START kladnym smé&rem. (Musi byt propojen rozpinact kontakt
STOP)
STARTIREVO Spinact kontakt. Pulsnim sepnutim START reverzace. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

Rychly stop dle P-24 soucasnym pulsnim sepnutim obou vstupl soucasné.

Rychly stop? (P-24)

Rozpinact kontakt. Pulsnim rozepnutim rychly stop dle P-24.

Externi porucha

Rozpinaci kontakt. Vstup pro externi poruchu, nebo termistor dle P-47.

Fire Mode

Akfivuje rezim "fire mode".

Analogovy vstup ¢.1 All

All, format vstupu dle P-16.

Analogovy vstup ¢.1 Al2

Al2, format vstupu dle P-47.

Al1 REF

Frekvenéni zadost dle Al 1.

Al2 REF Frekveneni z&dost dle Al2.

P-xx REF Frekveneni z&dost dle P20 az P-23.

PR-REF V zévislosti na sepnutf digitaInich vstupl je vybrana prednastavena rychlost P-20 az P-23.
PI-REF Rychlost dle Pl reguldtoru.

PIFB Analogovy vstup jako zdroj zpé&iné vazby Pl reguldtoru.

KPD REF Rychlost zaddvana z klavesnice.

FB REF Rychlost po komunikaci Modbus RTU / CAN Open / Master dle P-12.
(NO) Spinact kontakt-pulsnf sepnuti.

(NC) Rozpinact kontaki-pulsnf rozepnuti.

INC SPD 1 Spinaci kontakt, sepnuto — zvySovani otécek.

DEC SPD Spinaci kontakt, sepnuto - snizovani otécek.




Makro funkce-ovladani ze svorkovnice (P-12 = 0)

DI3 / AI2

DI4 / Al

i n---n--- fepolent

STOP FWD U REV O Al1 REF ‘ P-20 REF Analog Input Al 1
STOP RUN AlT REF PR-REF P-20 P-21 Analog Input Al 1
SCAEIN o2 | o | P-20-P23 | PO 2

0 0 P-20

1 0 P-21

0 1 P-22

1 1 P-23
STOP RUN Al P-20 REF E-TRIP oK Analog Input Al 3
STOP RUN Al Al2 Analog Input AI2 Analog Input Al 4
STOP | RUN FWD O STOP RUNREVO | Al P-20 REF Analog Input Al 1

N------FAST STOP (P-24)------"

STOP RUN FWD U REV O E-TRIP oK Analog Input Al 3
STOP | RUNFWD O STOP RUNREV O | E-TRIP OK Analog Input Al 3

0 0 P-20
] 0 P21
0 ] P-22
| ] P-23
stor [sirrpwp o | stor [smrteevo IEETEEZ: D @
------ FAST STOP (P-24)-——--- 0 0 P-20
] 0 P-21
0 ] P-22
] ] P-23
(NO) |  START 1 STOP INC) | AITREF| P-20REF Andlog Input Al 5
(NO) | START 2 FWD |  sTOP INC) | (NOJ | START 1 Andlog Input Al 6
O REV O
— OO Y —— A
STOP RUN |FASTSTOP| Ok |AITREF| P-20REF Anclog Input All 7
(P-24)
(NO) | STARTFWD O |  STOP INC) | [NOJ [STARTREVO|  kPDREF  [P-20REF| 13
S SO — A
STOP RUN DI2 E-TRIP o IENIEEN
0 0o | P20
] 0o | P2
0 | P-22
| | P-23
STOP RUN P-23 REF All Fire Mode Analog Input Al 1
STOP RUN P-23REF | P-21 REF Fire Mode FWD REV 2
STOP RUN DI2 Fire Mode pi2 | bia | pr 2
0 o | P20
| o | P2
0 1| p2
| | P-23
STOP RUN FWD O REV O Fire Mode Analog Input Al 1




Makro funkce-ovladani z klavesnice (P-12=1, 2)

DI3 / AI2 DI4 / Al .
n---n-n- fepolent
STOP | ENABLE INCSPDI | - | DECSPDI | FAVDOL | REVO 8
5 START A
STOP ENABLE Rychlost dle Pl regulatoru
STOP | ENABLE : INCSPDI | - | DECSPDT | KPDREF | P-20REF
i START i
STOP ENABLE - INC SPD 1 ‘ E-TRIP ’ oK - DECSPD 1 Q
A START "
STOP ENABLE - INC SPD 1 | KPD REF Al REF All 10
STOP ENABLE FWD O REV O KPD REF AlT REF All ]
STOP ENABLE FWD O REV O E-TRIP OK KPD REF P-20 REF 1
STOP RUN FWD STOP RUN REV O E-TRIP oK KPD REF P-20 REF 1
Mommeees FAST STOP (P-24)--------- A
STOP | RUN FWD U STOP RUN REV O | KPD REF AlT REF All ]
STOP RUN - INC SPD 1 E-TRIP oK - DECSPD 1
STOP RUN PR REF KPD REF Fire Mode P-23 P-21 2
STOP RUN P-23 REF KPD REF Fire Mode FWD U REV O 2
STOP RUN KPD REF P-23 REF Fire Mode FWD U REV O 2
STOP RUN AlT REF KPD REF Fire Mode Al ]
9, 10, 11, 12, 13 = chovani jako pro nastaveni 0
LYW Pro rezim klavesnice a P15=4 funguje spojeni svorek ¢.3 a 5 jako digitalni potenciometr.

Makro funkce-ovladani po komunikaci (P-12=3, 4, 7, 8, 9)

DI3 / Al2 D14 / All ..
n—--“—-.- fepolent
STOP ENABLE FB REF (Fieldbus Speed Reference, Modbus RTU / CAN / Master-Slave 14
defined by P-12)
STOP ENABLE Rychlost dle Pl regulatoru 15
STOP ENABLE FB REF P-20 REF E-TRIP OK Analog Input Al 3
STOP ENABLE FB REF PR REF P-20 P-21 Analog Input Al ]
~----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"
STOP ENABLE ‘ FB REF ’ Al REF E-TRIP OK Analog Input Al 3
~-—--START (P-12 = 3 or 4 Only)----"
STOP ENABLE ‘ FB REF ’ KPD REF E-TRIP OK Analog Input Al 3
~----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"
STOP ENABLE - - E-TRIP OK Analog Input Al 16
STOP ENABLE PR REF FB REF Fire Mode P-23 P-21 2
STOP ENABLE P-23 REF FB REF Fire Mode Analog Input Al 1
STOP ENABLE FB REF P-23 REF Fire Mode Analog Input Al ]
STOP ENABLE AlT REF FB REF Fire Mode Analog Input Al 1
2,9, 10, 11, 12, 13 = chovani jako pro nastaveni 0




Makro funkce-rezim Pl regulator (P-12=5, 6)

DI3 / AI2 DI4 / Al

P-15 Zapojeni
n---n-n- >l
o0 STOP ENABLE PI REF P-20 REF 4
1 STOP ENABLE PI REF AlT REF Al2 (PI FB) All 4
3,7 SIOP ENABLE PI REF P-20 E-TRIP ‘ OK Al (PI FB) 3
4 (NO) START (NC) STOP Al2 (PI FB) All 12
5 (NO) START (NC) STOP PI REF P-20 REF AlT (PIFB) 5
6 (NO) START (NC) STOP E-TRIP OK AlT (PIFB)
8 STOP RUN FWD O REV O Al2 (PI FB) All 4
14 STOP RUN E-TRIP ‘ OK AlT (PI FB) 16
15 STOP RUN P-23 REF PI REF Fire Mode Al (PI FB) ]
16 STOP RUN P-23 REF P-21 REF Fire Mode Al (PI FB) ]
17 STOP RUN P-21 REF P-23 REF Fire Mode All (Pl FB) 1
18 STOP RUN Al REF PI REF Fire Mode AlT (PIFB) 1
2,9, 10, 11, 12, 13 = chovani jako pro nastaveni 0
m Zdroj zadosti Pl regulatoru dle P-44. Tovarné je nastavena digitalni Zadost. Zdroj zpétné vazby PI
regulatoru dle P-46. Tovarné Al2.

Zapojeni termistoru motoru

V pifpadé zapojeni termistoru motoru postupujte nasledovné:

Zapojeni

Pouzijte termistor typu PTC (porucha 2,5kQ).

= V parametru P-15 vyberte vhodnou kombinaci, kde je pro dig. vstup ¢.
3 vyhrazena externi porucha, napitklad P-15=3

= Nastavte do parametru P-47 = "PEc-ER"

| 5 | KONTROLA
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ZPROVOZNENI

Ovladaci panel

K nastaveni a monitorovéni stavu ménice slouzi integrovand kldvesnice s displejem.

START Start motoru v pfipadé fizeni ménice z ovlddactho panelu a reverzaci, pokud je povolena.

A NAHORU Zvyseni otéeek v rezimu ovladani z ovlddaciho panelu a editaci parametro.

v DOLU Snizeni otéeek v rezimu ovladani z ovlddactho panelu a editaci parametrd.

@ ENTER Zobrazeni okamzitych hodnot v rezimu chodu. Pristup a oputéni médu editace parametri a ulozent
provedenych zmén.

RESET /STOP | Zastaveni motoru v rezimu fizeni z ovlddaciho panelu a reset poruchy.

Moznosti zobrazeni

SkoF

500

oJoja

olqla

Lejv )

L@} )

Méni¢ v reZimu sfop

Méni¢ je v chodu.
Displej zobrazuje
vystupni frekvenci
vHz

Pro zobrazeni
vystupnho proudu
v A krétce stisknéte
enter

Pro zobrazeni
vykonu motoru v
kW krétce stisknéte
enter

Pro zobrazeni
oté&ek motoru v
ot./min dle P-10

stisknéte krétce enter

Zména parametru

SkoF

(1
o

P-08

o2

L)X )

P-0
olgla

oJo]

L@)r )

L

ol

P-0
ollqla

A,

L@)x )

S/

Pro editaci
parametrd sfisknéte

Stisknéte tlacitko
nahoru pro vybé&r

Pro otevienf
stisknéte kratce

Tlagitky nahory
a dolt nastavte

Pro névrat k vybéry
parametrd sfisknéte

Pro opusteni editace
parametry stisknéte

enfer >2s parameiru enter hodnotu kréice enter déle enter
Pristup do monitorovacich parametro
S5tof POO-01 PO0-08 330 S5toF

gl

e,

oJo]

BRI

e,

L

ol pla

o[ gl

e,

e,

Stisknéte déle enter

Tlacitky nahoru a
dold najdete P-00

Stisknéte kratce
enter

Tlacitky nahory
a dold vyberte

Pro ofevien/ stisknéte
krétce enter

Pro opusténi editace
parametry sfisknéte

(P14=101) pozadovany déle enter
parametr
Tovarni nastaveni Reset Poruchy
P-dEF S5taf S5tof

eloja

(olvJ

Qars
(=] )

Stisknéte kratce stop. Na
displeji se zobrazi 5£af

ofo]a
AN,

Stisknéte kratce stop. Na
displeiji se zobrazi 5taf

o]

Pro pifstup k tovarnimu
nasfaveni ménice stisknéte
soucasné 3 tlacitka po dobu
>2s. Displej zobrazi P- dJEF
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Parametry

Zdakladni sada parametro

Jednotka

Tovarné

Maximalni frekvence /otdacky P-02 500.0 |50.0(60.0)| Hz/RPM
Minimalni frekvence /otacky 0.0 P-01 0.0 Hz/RPM
Rozjezdova rampa 0.00 600.0 5.0 s
Zpomalovaci rampa 0.00 600.0 5.0 s
Zpusob zastaveni / pri vypadku napdjeni o 4 o -

Nastaveni | Zpusob zastaveni Zpusob zastaveni pfi vypadku napdjeni
0 Zastaveni po rampé P-04 Zastaven( s vyuZitim setrvacnosti motoru jako generdtory
] Volny dobgh Volny dobgh
2 Zastaveni po rampé P-04 Rychly stop podle P-24, volny dobsh P-24 =0
3 Zastaveni po rampé P-04, brzdéni protiproudem | Rychly stop podle P-24, volny dob&h P-24 =0
4 Zastaveni po rampé P-04 No action
Spofric energie o 3 o -
Nastaveni | Optimalizace energie motoru Optimalizace energie ménice
0 Vypnuto Vypnuto
| Zapnuto Vypnuto
2 Vypnuto Zapnuto
3 Zapnuto Zapnuto
Jmenovité napéti motoru o | 250/500 | 230/400 | V
Jmenovity proud motoru Ze stitku motoru A
Jmenovita frekvence motoru 10 500 50 (60) Hz
Jmenovita rychlost motoru o 30000 (0] RPM
Zvyseni napéti na nizkych frekvencich 0.0 Dle motoru %
Zpisob ovladani o 9 | o -
0: Ze svorkovnice
1: Z klavesnice, pouze kladny smér otacek
2: Z klavesnice, s reverzaci
3: Modbus komunikace
4: Modbus komunikace
5: Pl regulator
6: Pl regulator pricitajici hodnotu Al1
7: CAN open komunikace
8: CAN open komunikace
9: Slave mode
Pozn.: Kdyz je P-12=1, 2, 3, 4, 7, 8, 9 musi byt povolen chod na DI (propojent svorek &. 1 a 2).
Typ zatéze o 2 o -

0: Tezky rozbéh
1: Cerpadlo
2: Ventilator

Nastaveni | Aplikace Proudovy Momentova | Starts bézicim | Reakce na tepelné pretizeni
limit P-54 krivka motorem (P-60 Index 2)
0 Tezky rozbsh 150% Konstantni 0: Off 0O: Porucha
1 Cerpadlo 110% Kvadraticka 0: Off
2 Ventil&tor 110% Kvadraticka 2: On
Pristup k rozsifené sadé parametrd 0 65535 ‘ 0 ‘ -

Pro piistup k rozsffené sadé parametrd nastavete 201.




Rozsifené parameiry

Funkce digitalnich vstupo

Tovarné | Jednotka

o 17 (0] -

Format analogového vstupu ¢.1

Uo-10 -

U 0-10:0 az 10V, jednosmérmné, externi potenciometr b 20-4:20 az 4mA, pri poklesu vyhlési chybu

b 0-10:0az 10V, obousmémé, externi potenciometr r 20-4:20 az 4mA, pri poklesu rychlost dle P-20

R 0-20:0az 20mA U 10-0:10 az OV, jednosmé&rné, externi potenciometr

b H4-20: 4 oz 20mA, pri poklesu vyhlasi chybu ! m=Pat : Integrovany potenciometr, verze Switched

r H-20: 4 az 20mA, pri poklesu rychlost dle P-20

Funkce vystupniho relé o 9 1 -

0: Ménic¢ v chodu 5: Vystupni proud >= limit

1: Ménic bez poruchy 6: Vystupni frekvence < limit

2: Zédana rychlost dosazena 7: Vystupni proud < limit

3: Ménic vyhlasil chybu 8: Analogovy vstup é. 2 > limit

4: Vystupni frekvence >= limit 9: Ménic pripraven k chodu

Pfednastavena rychlost 1 -P-01 P-01 5.0 Hz/RPM
Prednastavenda rychlost 2 -P-01 P-01 25.0 Hz/RPM
Prednastavena rychlost 3 -P-01 P-01 40.0 Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 4 -P-01 P-01 P-09 Hz/RPM
2. zpomalovaci rampa (rychly stop) 0.00 600.0 0.00 s
Funkce analogového vystupu (o} 1 8 -
Maéd digitalni vystup, log. 1 = +24VDC Méd analogovy vystup

0: Ménic v chodu 8: Vystupni frekvence

1: Méni¢ bez poruchy 9: Vystupni proud

2: Zadana rychlost dosazena 10: Vystupni vykon

3: Ménic vyhlasil chybu 11: Proud motoru

4: Vystupni frekvence >= limit

5: Vystupni proud >= limit

6: Vystupni frekvence < limit

7: Vystupni proud < limit

Start/ Restart / "Fire mode" konfigurace

Index1: zpGsob startu/ auto restart Neni k dispozici Edge-r -

EdSE-r: Je-li pfipojeno napdijeni ve stavu kde je DIT sepnut, povel START nent aktivni. Po pfipojeni napdijeni se povel START
provede zmé&nou rozepnuto-sepnuto (nédb&znd hrana) na DIT.

Atito-O: Povel START je zaddan sepnutym DI kdykoliv.

AUto- | az AUEo-5: Povel START sfejn& jako v Auto-O. Pii poruse uini méni¢ 1 az 5 pokust o RESTART ménice. Doba mezi pokusy
20s.

Index 2: Logika rezimu “fire mode” ‘ (o} ‘ 1 ‘ o ‘ -

0: Rozpinaci kontakt, “fire mode" je aklivovén rozpojenim vstupu.
1: Spinaci kontakt, ‘fire mode” je akfivovan sepnutim vstupu.

Index: 3: zpusob ovladani rezimu “fire mode” ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -

0: Meéni¢ zOstane v rezimu “fire mode” po dobu sepnutého signalu.

1: Aktivace rezimu “fire mode” pulsnim sepnutim vstupu, dle nastaveni Indexu 2.

Povel start v rezimu klavesnice ‘ ] ‘ 7 ‘ 1 ‘ -

0: Start z klavesnice na minimalni rychlost

1: Start z kldvesnice na posledni dosazenou rychlost

2: Start ze svorkovnice na minimadlni rychlost

3: Start ze svorkovnice na posledni dosazenou rychlost

4: Start z klavesnice na rychlost pred poslednim povelem start

5: Start z klavesnice na rychlost nastavenou v P-23

6: Start ze svorkovnice na rychlost pred poslednim povelem start
7: Start z klavesnice na rychlost nastavenou v P-23

Start s bézicim motorem 0 2 0 -

0: Zakazé o . . o
aazano 2: Povoleno pf¥i poruse, nebo volném dobéhu
1: Povoleno




Par. | Popis Min. Max Tovarné
P-34 Aktivace brzdného tranzistoru ‘ (o] 4 o -
0: Zakazano
1: Povoleno se softw. ochranou Invertek Optibrake (200W)
2: Povoleno bez softw. ochrany.
3: Povoleno se softw. ochranou. Viz 1, brzdny tranzistor aktivni pouze pfi zméné rychlosti
4: Povoleno bez softw. ochrany. Viz 2, brzdny tranzistor aktivni pouze pFi zméné rychlosti
P-38 Pristup k parametrom ‘ (0] 1 (0] -
0: Odemceno 1: Zamceno
P-39 Offset analogového vstupu ¢.1 -500.0 500.0 0.0 %
P-40 Index 1: Hodnota nasobeni 0.000 16.000 0.000 -
Index 2: Nasobena hodnota (o] 3 o -
P-41 Pl Controller Proportional Gain 0.0 30.0 1.0 -
P-42 Proporcionalni zesileni Pl regulatoru 0.0 30.0 1.0 s
P-43 Reakce Pl regulatoru (0] 3 0 -
0: Normalni 2: Normalni s probuzenim na plnou rychlost
1: Inverzni 3: Reverzace s probuzenim na plnou rychlost
P-44 Zdroj zpétné vazby regulatoru (0] 1 (0] -
0: Digitalné v P-45 1: Analogové Al1l
P-45 Digitalni Zadost regulatoru 0.0 100.0 0.0 %
P-46 Zdroj zpéiné vazby reguldatoru o 5 o -
0: Analogovy vstup ¢. 2 3: Napéti meziobvodu
1: Analogovy vstup ¢. 1 4: Rozdil Al1-Al2
2: Proud motoru v % dle P-08 5: Vyssi hodnota Al1, nebo Al2
P-47 Format analogového vstupu ¢. 2 - - - Uo-10
U 0-10:0az 10V, jednosmé&mé, externi potenciometr E 20-4:20 az 4mA, pri poklesu vyhlasi chybu
R 0-20:0 az 20mA r 20-4:20 az 4mA, pfi poklesu rychlost dle P-20
E H-20: 4 az 20mA, pri poklesu vyhlasi chybu PEc-Eh : Termistor motoru
r H-20:4 az 20mA, prfi poklesu rychlost dle P-20
P-48 Rezim spanku 0.0 25.0 0.0 s
P-49 Prechod z rezimu spanku 0.0 100.0 5.0 %
P-50 Hystereze digitalniho vystupu 0.0 100.0 0.0 %

Pokrocila sada parametrd

Jednotka

Tovarné

P-51 | Zposob Fizeni | o | 5 | o | -
0: Vektorové 3: I:!izeni BLDC motoru (BrushLess DC Motor)
1: §kalérni u/f 4: Rizeni synchronniho reluktanéniho motoru
2: Rizeni PM motoru (Permanent Magnet)

P-52 Automatické ladéni (Autotuning) ‘ (1) ‘ 1 ‘ (0] ‘ -
0: Zakazano 1: Povoleno

P-61 Povoleni ethernet funkci ‘ (o} ‘ 1 ‘ 0 ‘ -
0: Zakazano 1: Povoleno

P-62 Casovy limit pro funkci vyse (o} ‘ 60 ‘ (0] ‘ Mins
0: Zakazano >0: ¢asovy limit

P-63 Modbus rezim 0 ‘ 1 ‘ (o) ‘ -
0: Standardni’ 1: Rozsifreny?

P-64 Zdroj pro DI1 (svorku &.2) | o | a | o | -
Plati pro verzi IP66 s ovladacimi prvky 2: svorka &.2, nebo start prepinagem
O: Svorka €.2, nebo start prepinacem, nebo reverzace prepinacem  3: svorka &.2 a sfarf, nebo reverzace prepinacem
1: pouze svorka &.2 4: svorka &.2 a start pfepinacem

P-65 Zdroj pro DI2 (svorku &.3) | o | 2 | o | -

Plati pro verzi IP66 s ovladacimi prvky
0O: svorka ¢.3, nebo reverzace prepinacem

1: pouze svorka ¢.3

2: svorka ¢.3 a reverzace prepinacem




Asynchronni indukéni motor (IM) Vektorové Fizeni
Ménice Optidrive E3 jsou tovamé uréeny pro Fizeni oté&ek asynchronnich motoro.

Pro optimdlni regulaci by mé&l byt méni¢ nastaven dle stitkovych tdajd motoru. To také zaijisti spravnou ochranu motoru pred
poskozenim v dusledku pretizen.

Zd&kladni parametry, kieré je polieba nastavit jsou:
= P-07 : Jmenovité napé&ti motoru (V)

= P-08: Jmenovity proud motoru (A)

= P-09: Jmenovitd frekvence motoru (Hz)

Pro lepsi regulaci je mozné aktivovat stacionami automatické ladéni. Ladéni se spusti ihned po zméné v P-52=1. Pro
asynchronnf motory trvé ladént jen nékolik vtefin. Parametr P-55 bude na zdkladé méfeni zmeénen.

Pro posileni momentu motoru na nizkych frekvencich je mozné zvysit napéti na nizsich frekvencich v P-11. Pii nadmérmém
zvyseni mize nastat proudové pretizent.

Technicka data

Prostredi

Rozsahy pracovnich teplot: -20 az 40°C
Okolni teplota pro skladovant: -40 az 60°C
MaximalIni nadmorskd vyska: 2000m

Maximalni vihkost: 95% bez kondenzace

Technické parametry

Velikost Vykon Vstupni Jisténi Motorovy Vstupni | Doporuéena hodnota
[kw] proud [A] kabel [mm?] | proud [A] | brzdného odporu [Q]

Napadjeni 1x200 - 240V +10%) 3f. vystup

] 0.37 3.7 10 1.5 2.3
] 0.75 7.5 10 1.5 4.3
] 1.5 129 16 1.5 7/
2 1.5 12.9 16 1.5 7 100
2 2.2 19.2 25 1.5 10.5 50
] 0./5 3.5 6 1.5 2.2
1 1.5 5.6 6 1.5 4]
2 1.5 56 6 1.5 4] 250
2 2.2 /5 10 1.5 58 200
2 4 11.5 16 1.5 Q.5 120
3 55 172 20 2.5 14 100
3 /.5 21.2 25 4 18 80
3 11 27.5 32 4 24 50
4 15 34.2 40 6 30 30
4 18.5 44] 50 10 39 22
4 22 519 63 10 46 22

Pozn.: Hodnoty vyse jsou pouze doporuenymi a mizou se lisit dle mistnich predpiso.
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Zkrat na brzdném rezistoru

Pretizeni brzdného rezistoru

Proudové pretizeni ménice

Tepelné prefizent

Prepéti na stejnosmérném
meziobvodu

Podpéti na stejnosm&rném
meziobvodu

Teplota chladice ménice
prekrocena

Prilis nizka okolni teplota

Externi porucha

Ztrata komunikace Optibus
ZvInéné napéti meziobvodu
Chybi faze v napdjent
Okamzité pretizent
vystupniho proudu ménice
Vadny termistor na chladici
Chyba interni paméti

Zirdta signdlu 4-20mA
Chyba internf paméti

Chyba PTC termistoru

Vadny ventilétor (pouze pro
[P6O)

Vysokd infernf teplota ménice
Chyba na vystupu ménice

Chyba pfi automatickém
lad&ni motoru {Autotuningu)

Provéfte zapojeni brzdného rezistoru, popifpadé zavadu na brzdném
rezistoru.

Meni¢ vyhldsil poruchu z dovodu prehidti brzdného odporu. Prodluzte
zpomalovaci rampu P-04.

Rozb&h motoru-motor stoji nebo se zastavil: Provéfte zapojeni motoru
(zkrat na vinuti),

provéite zapojeni do hvézdy nebo do trojuhelniku.

Rozbéh nebo brzdéni po rampé: Piilis kratkd rampa.

Poruchu nemusi byt mozné ihned resefovat z ddvodu ochrany silovych
prvkd ménice.

Proud prekrocil 100% hodnoty v P-08, po ur¢itou dobu, napf.

150%,/60s. Bud prodluzte rozjezdovou rampu, nebo snizte zatez.

Ovétfte, zda je napdjeci napéti ménice v toleranci. Prodluzte
zpomalovaci rampu (P-04), nebo piipojte vhodny brzdny odpor.

Napdijeci napéti je piflis nizké. Ovétte sprévnost zapojent viech prvkd
pred ménicem (jisténi, pojistky...).

Zkontrolujte okolnf teplotu. Snizte modula&ni frekvenci v P-17.

Okolni teplota je pod limitem a musi byt zvysena.

Externi porucha vyvoland rozepnutim na DI3. Pokud je zapojeni
termistor, zkontrolujte teplotu motoru.

Zkontrolujte komunikaci mezi ménicem a externim zafizenim. Ovéite,
zda mé& kazdy méni¢ unikatni adresu.

Zkontrolujte napdject napéti v jednotlivych fézich a jejich symetrii.

Trifézové napdienému ménici chybf jedna z napdjecich fézi. Provéite
zapojeni napdjecich obvodd.

Ovsite zkrat na vystupu ménice, nebo motoru.

Poruchu nemusi byt mozné ihned resetovat z diivodu ochrany silovych
prvkd meénice.

Obrafte se na svého dodavatele

Stisknéte klévesu STOP, pokud porucha prefrvd, kontaktujte svého
dodavatele.

Zkontrolujte zapojeni analogového vstupu.

Stisknéte klavesu STOP. pokud porucha pretrvd, kontaktujte svého
dodavatele.

Prehrati PTC termistoru, zkontrolujte zapojent.

Ovéite funkci interniho ventildtoru ménice.

Interni teplota ménice je pilis vysokd, zkontrolujte okolnf teplotu.

Indikuje chybu na vystupu ménice, jako jednu chybsiici fazi k motoru.
Proud do motoru nenf vyvazeny. Zkontrolujte zapojen.

Zméfené parametry pfi autotunigu nejsou spravné.

Zkontrolujte kabel a zapojeni motoru.
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Zkontrolujte Modbus RTU kabel.

50 | Ztrata komunikace Modbus | Zkontrolujte, zda je alespoft jeden registr cyklicky dotazovan v rémci
casového limitu nastaveného v P-36 Index 3.

Zkontrolujte datovy kabel.
51 Zirdta komunikace ) ite. zda evklovan k " b v e & A
CANopen Zkontrolujte, zda cyklovani komunikace probihé v ramci ¢asového limitu

nastaveného v P-36 Index 3.

Pozn.: Reset poruchy prekroceni vystupni proudu, nebo pretizeni (1, 3, 4, 15) mize byt mozné, z ddvodu ochrany ménice, s
Easovym zpozdénim.
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